Practica 10. Servo motor

Materiales
Cantidad Modelo Foto
1 ARD-010
Arduino Uno
R
U
1 USB-490
Cable USB A-B
1 101-10K
Potencidometro de 10KOhms
1 ARD-310
Cables Dupont
1 MOT-100
Servo motor
1 ARD-335
Mini Protoboard

Objetivo General.

En esta prdctica se genera la conexién de un potenciémetro que manipulara la localizacién del servo
motor.
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Diagrama de conexion

INSTRUCCIONES

1. Generar el cédigo mediante la libreria del Servo, incluyendo los PINES para conectar la placa
Arduino.

2. Realizar la conexion de los componentes a la placa Arduino y protoboard.

3. Verificar el funcionamiento de los componentes de la protoboard y la placa Arduino
conectados.

Cadigo

/*

PRACTICA No. 10 "Servo motor"
*/

#tinclude <Servo.h>

Servo serv;

int pot = AQ;

int servo = 3;

int lectura;

int angulo;

void setup() {
serv.attach (servo);
pinMode (pot, INPUT);

}

void loop() {
lectura = analogRead (pot);

angulo = map (lectura, 0, 1023, 180, 0);
serv.write (angulo);

delay (10);

}

==STEREN




